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BENTUK TUGAS
ROBOT RODA/KAKI
JUDUL TUGAS
Prorotype dan Laporan
SUB CAPAIAN PEMBELAJARANMATA KULIAH
Mampu merancang sistem telekomunikasi dengan pendekatan analitis dan
mempertimbangkan standar teknis, aspek kinerja, keandalan, kemudahan penerapan,
keberlanjutan, serta memperhatikan faktor-faktor ekonomi, kesehatan dan keselamatan
publik, kultural, sosial, dan lingkungan serta perkembangan IoT.
DESKRIPSI TUGAS

Mata kuliah ini membahas mengenai cloud robotics dan teknologi otomasi seperti

paradigm pemrograman ROS (Robot Operating System), otomasi pada komputasi awan, dan

algoritma yang sering digunakan pada komputasi robotika. Mata kuliah ini juga berisi tugas

besar untuk mengenalkan pemahaman teknis bagi mahasiswa.

METODE PENGERJAAN TUGAS
Tugas ini terlampir pada Lembar Kegiatan Mahasiswa (LKM)
BENTUK DAN FORMAT LUARAN
Laporan praktikumkelompok
INDIKATOR, KRITERIA DAN BOBOT PENILAIAN
1. Persiapan alat, bahan dan materi = 20
2. Pelaksanaan prosedur kerja yang teratur = 25
3. Hasil akhir kegiatan praktikum = 25
4. Analisa kegiatan praktikum = 20
5. Presetasi Praktikum = 10
JADWAL PELAKSANAAN
Pertemuan ke 9 s/d 15.
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